SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

CPV 45316110-9 Instalowanie drogowego sprzetu oswietleniowego

CPV 45315700-5 Instalowanie rozdzielni elektrycznych

1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace realizacji
o$wietlenia drogowego skrzyzowania w m-ci Namystaki gm. Sieroszewice.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1. Ustalenia zawarte
w niniejszej specyfikacji obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na
celu wykonanie wszystkich rob6t elektrycznych przewidzianych w  projekcie
budowlanym. Obejmujg one prace zwigzane z dostawa materiatow, wykonawstwem,
uruchomieniem elementoéw sieci craz wykonaniem préb i pomiarow wykonywanych
ha miejscu.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacjg

W ramach prac montazowych przewiduje sie wykonanie nastepujacych robot
instalacyjnych:

CPV 45316110-9 Instalowanie drogowego sprzetu oswietleniowego
CPV 45315700-5 Instalowanie rozdzielni elektrycznych

Obejmujg one:

- Budowe latarni o$wietlenia drogowego

- Budowe linii kablowe] oswietlenia drogowego

- Montaz szafki pomiarowo sterujace;

- Wykonanie uziemien atarni
Rozwigzania techniczne stanowigce podstawe do wykonania tych robdt sg
przedstawione w projekcie budowlanym.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi
przepisami.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Niniejsza specyfikacja obejmuje cato$¢ robot zwigzanych z wykonywaniem
oswietlenia drogowego.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania tych robét oraz ich zgodnos¢ z
umowa, projektem  wykonawczym, postanowieniami ST i poleceniami
zarzadzajacego realizacjg umowy. Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych
dokumentdw wymaga akceptacji zarzadzajacego realizacja umowy.
1.6. Dokumentacja, ktéra nalezy przedstawié w trakcie budowy
Dokumentacja przedstawiana przez Wykonawce w trakcie budowy musi by¢ zgodna
z zasadami podanymi w Specyfikacji Technicznej. Dodatkowo wykonawca
dostarcza¢ bedzie nastepujace informagje:



- Harmonogram i kolejnos¢ prac

- Rysunki robocze wymagane przez zarzadzajacego realizacjg umowy

- Swiadectwa jakosci przedstawione przez producenta wyszczegoélnione w
dalszej czesci opracowania,

- Zalecenia i instrukcje dostarczane przez producentdw, wyszczegodlnione w
dalszej czesci opracowania.

2. MATERIALY

2.1. Cgdlne wymagania dotyczgce materiaidw

Wszystkle zakupione przez Wykonawce materiaty, dla ktérych normy PN i BN
przewidujg posiadanie zaswiadczenia o jakoéci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone
przez producenta w taki dokument.

2.2 Przewody, kable

W przebudowywanych elektroenergetycznych liniach kablowych oswietlenia nalezy
uzy¢ kabli typu YAKY prod. Telefonica

2.3 Rury osfonowe

W budowanych liniach kablowych stosowa¢ rury produkcji WAVIN-AROT

2.4 Latarnie i oprawy

Stosowaé oprawy SGP340-150W prod. PHILIPS montowane na stupach stalowych
typu S90Sw z wysiegnikiem ST-x1,5m produkeji Elektromontaz Rzeszow

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot, zardwno
w miejscu tych robot, jak tez przy wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz
w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw, sprzetu itp.

3.2. Sprzet niezbedny do wykonania robot

Rodzaje sprzetu uzywanego do robét instalacyjnych elektrycznych pozostawia sie do
uznania wykonawcy, po uzgodnieniu z zarzadzajacym realizacig umowy. Jakikolwiek
sprzet, maszyny lub narzedzia nie gwarantujace zachowania wymagan jakosciowych
rob6t i przepiséw BIOZ zostang przez zarzadzajgcego realizacjg umowy
niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdine wymagania dofyczgce transporiu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu,
ktore nie wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot.

Liczba &rodkéw transportu powinna gwarantowaé prowadzenie robo6t zgodnie
7 zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST w terminie przewidzianym
kontraktem.

4.2. Transport materiaiéw

Wszystkie materiaty niezbedne do wykonanie elementéw wchodzacych w skiad robot
mozna przewozié dowolnymi $rodkami transportu zaakceptowanymi przez
zarzadzajgcego realizacjg umowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Uktadanie kabli i montaz latarni

Kable nalezy uktada¢ w trasach wytyczonych przez uprawnione stuzby geodezyjne.
Latarnie montowa¢ w miejscach wytyczonych przez geodete.

Kable powinny byé uktadane w sposéb wykiuczajacy ich uszkodzenie przez zginanie,
skrecanie i rozciaganie. Powinny byé ukiadane w temperaturze powyzej 5°C



Kable nalezy uktadaé w wykopie 0,6 m na podsypce 0,1m pod drogami na gtebokosci
1m. Kabel nalezy zasypa¢ piaskiem o grubosci 0,1m. Zasypany kabel nalezy
oznaczy¢ folia na catej jego dlugosci. Po ulozeniu folii nalezy wykop uzupeini¢
gruntem rodzimym lub piaskiem jezeli bgdzie to konieczne ze wzgledu na zawarto$¢
gruzu, szlaki i kamieni w gruncie rodzimym i zages$ci¢, o koniecznosci wymiany
gruntu zdecyduje inspektor nadzoru.

Kabel na catej dtugosci powinien posiadac znaki identyfikacyjne.

W miegjscach ewentuainych skrzyzowan zaleca sie wykonanie wykopow recznie

Przy skrzyzowaniach z drogami i elementami sieci podziemnych kabel nalezy
zabezpieczyC rurg ochronng DVK.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z Umowa oraz za
jako$¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnosé
z projektem wykonawczym oraz wymaganiami Inspektorow Nadzoru. Wszystkie
roboty instalacyjne nalezy wykonaé wg ,Warunkéw technicznych wykonania i odbioru
rob6t budowlano -montazowych" oraz obowigzujacych norm. Roboty powinien
prowadzi¢ Kierownik Robét z uprawnieniami budowlanymi w specjainosci
instalacyjnej w zakresie instalacji i urzgdzen elektrycznych bez "ograniczen,

legitymujacy sie stosownym zadwiadczeniem kwalifikacyjnym oraz aktualnym

zaswiadczenie o przynaleznosci do OlIB. Nalezy zapozna¢ sie z obiektem przed
ztozeniem oferty.
Prace pomiarowo-kontrolne moga wykonywaé wytacznie osoby posiadajgce aktualne
zaswiadczenie kwalifikacyjne w zakresie prac pomiarowo-kontroinych oraz
odpowiednie uprawnienia budowlane.
Wymagane proby i badania odbiorcze:

- ogledziny,

- proby ciagtosci przewodow ochronnych i pofaczen wyréwnawczych,

- préba dziatania.

- pomiary rezystancji uziemien i napie¢ razenia
Wszystkie proby i pomiary powinny byé potwierdzone stosownymi protokotami. W
czasie kontroli szczegolna uwaga bedzie zwracana na sprawdzenie zgodnosci
prowadzenia robdt z projektem organizacji robét i przepisami BIOZ.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady prowadzenia obmiaréw robét
Podstawg dokonywania obmiaréw, okresiajaca zakres prac wykonywanych w ramach
poszczegdlnych pozycii, jest zataczony do dokumentacji przetargowej przedmiar
roboét
8. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNOSCI
Odbidr roboét polega na sprawdzeniu wymiarow oraz ilosci wykonanych robot.
Rozliczenie wykonania zadania zgodnie z zawarta umowa. Rozpoczecie realizacii
robot oraz zasady dokonywania kolejnych odbioréw czastkowych nalezy uzgadniac
z wiascicielem urzadzen tj. ENERGA OPERATOR S.A. oraz zleceniodawca zadania.
Odbiorg czgstkowym podlegajg wszystkie elementy urzadzen zakrytych w ziemi.
8. PRZEPISY i DOKUMENTY ZWIAZANE
9.1 Zalecane normy
Majg zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem normy polskie (PN-IEC) i
branzowe (BN), w tym w szczegdlnosci wieloarkuszowa norma PN-IEC 6036
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